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Linha de Produtos de Software

m Linha de Produtos de Software refere-se comumente a
um conjunto, ou familia, de produtos afins, pertencentes
a um determinado dominio, que fazem uso massivo de
software e revelam um alto grau de similaridade.

m Cada produto da familia e resultante da integracao de
um produto base comum com um conjunto particular de
variabilidades, configuradas para atender as diferentes
necessidades dos clientes.
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Engenharia de Dominio - Desenvolvimento para reuso

Conhecimento Andlise | Projeto _ | Implementagéo
do dominio do Dominio | do Dominio ~| do Dominio
, Feedback
Nucleo de 4 \ v
Ativos ;
Reusaveis Requisitos : Componentes
Requisitos da Arquitetura da
linha de produtos linha de produtos
Necessidades Requisitos _| Projeto _ | Implementag&o Produto
do cliente da Aplicagdo "| da Aplicago "| da Aplicagéo

Engenharia de Aplicag&o - Desenvolvimento pelo reuso

Modelo genérico para processos de ELP
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Modelos de Features

O que é uma feature?

m Nao ha um significado preciso para o termo feature e € comum encontrar
diferentes interpretacdes entre grupos distintos de profissionais. Portanto,
as features podem representar elementos de naturezas diferentes de um
dominio, o que garante ao termo uma maior abrangéncia
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Implementacédo de SOA com Web Services
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Application-specific protocols m \WS-Discovery.: Permite descobertas

WS-Discovery WS-Eventing plug-and-play e ad hoc de recursos

—— conectados a rede. Para tal, define um

Wa-security rotocolo multicast para busca e
WS-Policy P P

localizacdo de dispositivos que, uma
vez localizados, expdéem o conjunto de
servicos que sao capazes de prover;

WS-MetadataExchange
WS-Addressing

SOAP 1.2

WsDL 1.1, XML Schema . .
m WS-Eventing.: Define um protocolo

UDP ATTP 1.1 publish-subscribe para tratamento de
TCP publicacdes e notificacbes de eventos.
IPv4/IPV6
Stack DPWS

(Device Profile for Web Services)
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Device .

» Device address (logical) .

« Policies Hosted service
» Device address

App services * ServicelD
i * Puolicies
Events -
App services

Invocation

Motification) o .
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Execution Services Eventing Services Dizcovery Services
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SOAP 1.2 over UDP WE-Discovery
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WE-Addressing WS-Securify WS-Securfy

DPWS Toolkit

Permite a integracdo de varios
sistemas embarcados para
compor um numero variado de

aplicacoes.
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Variabilidades em Sistemas Dinamicos
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Variabilidades em Sistemas Dinamicos
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Proposta

m Problemas .:
Sistemas dinamicos multidominio;
Forte acoplamento entre sistemas de diferentes dominios;
Indefinicdo de padroes de composicéao;
Apoio a variabilidades desconhecidas;
Tolerancia a falhas e acdes de contingéncia;

etC Wheelchair system device: left
. Central unit wheel's encoder

device: right {4 -
wheel's encoder ~ device: _ device:
_—ultrasound4 -, trasound3

device:
joystick

® device:
2O ultrasound2
device:
camera device:
® ultrasound1
1 N " device:
m Possivel solugao
L B}

LP de Sistemas Dinamicos Orientados a Servicos



Proposta

o

Analise Middleware
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Estrutura Memoria Processador A esquerda
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. -
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Estrutural M

N 7
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Proposta

m Estudos .:
1 Protocolos otimizados de servicos;
1 Overhead das mensagens;
1 Composicao de sistemas heterogéneos;
1 Tolerancia a falhas e acdes de contingéncia,
1 etc.

m Aplicacoes .:
.
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Discussoes
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