Linhas de Produto de Software
para VANT e UGVs



Introducao




Situacao - Vant

e | SE/AGX/Onofre

— Dois produtos desenvolvidos e um em estagio de
Orojeto.

— Domina todo o ciclo de desenvolvimento e de
certa forma segue um processo “ad hoc” baseado
em modelos.

— Processo de software baseado em
Matlab/Simulink

— Tem necessidade de conseguir certificacao
(processo e produto, énfase em seguranca)




Situacao - UGVs

e LRM (Denis, Osorio)
— Pesquisa basica desenvolvendo algoritmos e
solucbes para problemas de apoio a direcao
assistida (carro se rob0s)

— Principal ferramenta e a Player/Stage (software
com codigo livre)

— Nao atingiu ainda um estagio de desenvolvimento
de um rob0 com missao definida, com um
protdotipo operacional.

— Nao usa “Engenharia de Software”



Duvida
 Seria viavel/exequivel desenvolver uma LPS
para os dois sub-dominios (Vant e UGV) ?

ou
e Desenvolver duas linhas ?



Proposta |

Desenvolver uma LPS para VANTS
Possivel colaboracao com o Fraunhofer

Proposta : Trazer o codigo do Aviao que esta
guase pronto (Tiriba) para um ambiente
académico e trabalhar nesse ambiente para
desenvolver a linha simulada como Modelo
(Figura 1). Posteriormente se resolve como
mover para a fase de Prototipo (Figura 1)




Recursos Humanos

e Masiero
— 1 aluno de mestrado: Eduardo
* Rosana/Masiero
— 1 aluno de doutorado: Marcelo Ramos
» Possibilidade de Contar com um bolsista INCT



Resultado |l

Definir uma linha de produtos para Rob0os

Propostal: O grupo define uma aplicacao
exequivel (ou “missao”) e um sistema especifico
(single system) é desenvolvido com apoio de
pessoa de E.S. (poderiam ser dois mestrados).

Um processo de desenvolvimento € definido
(incluindo teste) e pode ser a base para uma LPS
guando outra aplicacoes foram desenvolvidas.

Denis acredita que pode ser desenvolvido em
ambiente de simulagao antes de ir para o
prototipo.



Referéncias

* Applying SPL Technigues in Model-based
Embedded Systems Engieneering

— Polzer and Kowalewksy, MOMPES 09

 Using Higher-order Transformations to Derive
Variability Mechanism for Embedded Systems

— Botterweck, Polzer and Kowalewski, MODELS 09



